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BEVEZETES

KIHIVAS elfogadhatdsag elfogadas
* Uj technoldgia: (acceptability) (acceptance)

megosztott mobilitas, automatizacio, autonédm jarmdvek
* kornyezeti kihivasoknak megfelelés

* demografia valtozasok

CEL egyeéni tarsadalmi

316i elvard ielégité te névelé das elfogadas
+ felhaszndldi elvarasok kielégitése - elfogadas novelése elfoga g

* elvarasok feltdrdsa (hatasok azonositasa)

ESZKOZ

* szakértdi interju
kinyilvanitott feltart

* reprezentativ kérdGives felmérés oreferencia preferencia




INFORMACIOGYUJTES
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INFORMACIOGYUJTES CSOPORTOSITASA

* Primer

e kvalitativ PRIMER SZEKUNDER

* fokuszcsoport,
. o y * sajat szempontok szerint * konnyl hozzaférés
* felig strukturalt interjq, + aktualizalt informacid » kevéshé id8igényes

* egyéni mélyinterju, szakértadi interju
* kvantitativ

* mintavétel

e Szekunder .




SZAKERTO! INTERJU FELEPITESE

1. Demografiai és iskolazottsagi adatok
2. Vezetéssel kapcsolatos informaciok
3. Autonom jarmuvekkel kapcsolatos eddigi tapasztalatok

4. Autonom jarmUvek jelenlegi helyzetére vonatkozé atfogd ismeretek

5. Autondm jarmuvek jovéje

6. Felel6sségvallalas/moralis kérdések

7. Egyéb/zard kérdések




VEZETESSEL KAPCSOLATOS INFORMACIOK

Jarmivezetdi engedély és Kozlekedési balesettel
jarm(ivezetési gyakorisag kapcsolatos kérdések




AUTONOM JARMUVEKKEL KAPCSOLATOS TAPASZTALATOK

Eddigi tapasztalatok részletei Tapasztalatok kifejtése
(funkciok, kortilmények) (megbizhatdsag, biztonsag)




AUTONOM JARMUVEK ALTALANOS ISMERETE

Altalanos ismeret az aktualis
SAE szintek ismerete fejlesztésekrdl
(szabad kifejtés)




AUTONOM JARMUVEK JOVOIE

SAE 5 engedélyezése

* hol

*  mikor

 Magyarorszag helyzete

* bevezetés fokozatai, feltételei

Atmeneti idGszak

autonom jarm(vek - emberi
soférok viselkedése
tényez6k alakulasa — eljutasi
id6, torlddasok, parkoldhely,
modal-split, baleset

jogi kérdeések
jarmdtulajdonlas

Teljes elterjedés

mikor, hol, Magyarorszag
helyzete, bevezetés fokozati,
feltételei

tényezd6k alakulasa
jarmdtulajdonlas
lagymobilitasi formak helyzete



AUTONOM JARMUVEK JOVOIE

* heterogén forgalom esetén forgalmi paraméterek romolnak

* balesetek szama 75-90%-al csokken (Gal és Sipos, 2018, Waldrop, 2015)

* Uizemanyagfogyasztas csokkenés 20-50% (Rios-Torres és Malikopoulos, 2016)

» futott kilométer 50%-0s penetracio esetén 30-70%-al n6 (ITF, 2017) (DE! liresfutas nd)
» parkolasi helyigény 90%-al csokken (Zang et al., 2015), utkapacitas felszabadul

Modal share valtozasa
e egy megosztott autondm jarmd 3-11 egyéni gépjarmlivet valt ki (Spieser et al., 2014, Fagnant és Kockelman, 2014)

» valtasi hajlanddsag vizsgalata — egyéni gépjarmii hasznalat csokken (Foldes és Csiszar, 2018)

Nagy kapacitasu kozforgalmu kozlekedés Kerékparozas
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Megosztott autondm jarmdives mobilitasi szolgaltatas
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Abra forrasa: FOLDES, D., CSISZAR, Cs. 2018. Operational Model and Impacts of Mobility Service based on Autonomous Vehicles. International Conference for Traffic and Transport Engineering, 27-28 September, Beograd, Serbia




AUTONOM JARMUVEK JOVOIE

Hasznalati hajlanddsagot befolyasolja:

kor, nem, technoldgiai nyitottsag (Payre et al., 2014)
elzart terlleten

amennyiben versenyképes (id6, koltség)

rahordd funkcid elfogadasa, ha kényelmes, gyors

egyéni utazasi szokasok (Krueger et al., 2016)

kézzel foghatd élmény nyujtasaval fokozhato az elfogadas
(Noy et al., 2018)

Szolgdltatds tipus valasztds — utazasi motivacio

szabadidGs tevékenység

munka/tanulas

16%

31%

szolgaltatas tipus: S, taxi . S, megosztott taxi

. S3 rahordd kisbusz . S, kijeldlt dtvonald kisbusz

Szolgaltatas tipus valasztas — jelenlegi médhasznalat

Valaszad 6k
valasztasiaranya

- -

40% [ | B kozforgalmd
35% kozlekedés
30% u [ ]
25%
20% | a
15% ] o o egyéni
10% gépjarmi

5%

0%

S1 S, S3 Sq
taxi megosztott taxi rahordd kisbusz kijel6lt atvonald

kisbusz

Abrak forrasa: FOLDES, D., CSISZAR, Cs., ZARKESHEV, A. 2018. User expectations towards mobility services based on autonomous vehicle. 8th International Scientific Conference CMDTUR2018, 4-5 October, Zilina, Slovakia



AUTONOM JARMUVEK JOVOIE

Tarsadalmi hatasok
M utasok szama
N utazdsok szdma
> atlagos utazasi hossz
J atlagos utazasi id6
I utazds egyéni hasznossaga

Terllet hasznalat atalakulasa

Utazds kozbeni tevékenységek

a) zene/radio hallgatas

b) beszélgetés

c) nézelédés (kornyezet/tdj)
d) internetezés/chatelés

e) munkavégzés/tanulas

f) fimnézés

g) pihenés/alvas

gyakorisag
1 1,2 14 16 1,8 2 22 24 26 28 3
néha gyakran
jelenlegi méd hasznalat: —— egyéni gépjarm( kerékpar

Vezetés kozben korlatozottan végezhetd tevékenységek
népszeriivé valnak.

Abra forrasa: FOLDES, D., CSISZAR, Cs., ZARKESHEV, A. 2018. User expectations towards mobility services based on autonomous vehicle. 8th International Scientific Conference CMDTUR2018, 4-5 October, Zilina, Slovakia



AUTONOM JARMUVEK JOVOIE

Rugalmassag

Produktivitas

=  Gépjarmiifiugglség
» Tudatossag

= Novekvo nyitottsag de ovatos megkozelités

Eager-tech mobility

= Fiiggetlenség — n6vekvd vasarlo erd
= |d6 értéke n6

= Maganszféra és munkahoz kétheté
teriiletek 6sszemosodnak
(pl. otthoni munka)

Grumpy old transport

= Kényelem magas prioritasu

= Nincs akarat a vasarloi szokasok
megvaltoztatasara

= Vonakodas, nemtor6domség

» Tudatos fogyasztas (olcsdbb keresése,
gyors és konny(d megoldas)

= Nyitottsag az Uj irant

= Akarat a kornyezetvédelmi igények
kielégitésére

Tarsadalmi hatasok forgatékonyvek szerint



FELELOSSEGVALLALAS/MORALIS KERDESEK

Jogi,

szabdlyozdsi kbrnyezet Moralis kérdések Tarsadalmi kihivasok
e atmenetiid&szak « dontéshozatal folyamata * jarmlivezetés, mint
* teljes elterjedés « kilonbségtétel a munka
e biztositis szerepl6k kozott? * vagyon és életvedelem

* baleseti fell6sségvallalas




FELELOSSEGVALLALAS/MORALIS KERDESEK

Moral Machine Hogyan cselekedjen egy 6nvezetd jarm(?
* tobbnyelv( , komoly jaték”

e célja: mi a kitolt6k véleménye egy
elkerulhetetlen baleseti helyzetben?

* 10 nyelv, 233 orszag, 40 millid kitoltés

Eredmények:

* ember élet az allatéval szemben

* tobb ember megmentése egy helyett

* fiatalabbak élete fontosabb, mint az id6seké
* regionalis eltérések:

e déli orszagok: inkabb nék és fiatalok

* keleti orszagok: inkabb férfiak és id6sek




HOGYAN TOVABB?

szakért6i interju/fokuszcsoportos

kikérdezésre alapozva

a0

reprezentativ kerddives kikérdezeés
a hem szakmabeliek korében
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